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図 1.1-3 天草地区地図 

【出典：Map-It ﾏｯﾌﾟｲｯﾄ | 地図素材ｻｲﾄ】 
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ドローンによる遠隔巡視点検、高精細カメラによる

船舶入港管理・監視を対象としたエリア 高精細カメラおよび による車両入退管理

を対象としたリア

対象エリア①＋対象エリア②

自動走行ロボットによる車両構内誘導

を対象としたエリア
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b. 

荷揚岸壁および貯炭場エリア 

入退ゲートエリア 

①

② ③

④⑤⑥⑦

：チェックポイント 

⑧

：走行ルート（往復：１回） 





障害物（大）：車両 障害物（中）：作業区画＋作業員

障害物（小）：作業区画





駐車車両
自動走行ロボット

（操作前）

自動走行ロボットサーバ（操作 PC） 

ローカル５Ｇネットワーク

自動走行ロボット
（操作後）

後進

左転
右転

前進
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【昼間】 【夜間】



【昼間】障害物（大）：車両

【昼間】障害物（中）：作業区画＋作業員

【昼間】障害物（小）：作業区画

【夜間】障害物（大）：車両

【夜間】障害物（中）：作業区画＋作業員

【夜間】障害物（小）：作業区画

自動走行ロボット自動走行ロボット
障害物

障害物

障害物

自動走行ロボット
自動走行ロボット障害物

障害物
自動走行ロボット自動走行ロボット

障害物



 

 





 

 

【夜間】中継器エリア【昼間】中継器エリア

【昼間】無線機（ＲＵ）エリア 【夜間】無線機（ＲＵ）エリア

自動走行ロボット

駐車車両 駐車車両

自動走行ロボット

駐車車両

自動走行ロボット

自動走行ロボット

駐車車両
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港湾部映像 港湾部ズーム映像
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追加用エリア 
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② 入場口に設置されたカメラ映像 

③ 認識した車両ナンバープレート画像 

④ 入場「許可」/「不許可」判定 

⑤ 車両・詳細情報 ① 車両イベント通知メッセージ 



 

 

 

 

 

不許可の理由 

（アラーム） ） 



● 
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※ 

 

③ 検索ボタン 

① 一般的な情報で検索 ② 車両情報で検索 



 

 

 

 

 



 

検索結果の 

総数を表示 

表示数/表示順の切

り替え 

登録車両ボタン CSV 出力ボタン 

ナンバープレート画像

の表示 

検索結果 

選択された履歴表示 車両検索ボタン 

前/次のページ 

へ移動 



※ 



⑤ 環境設定 ⑧ 終了ボタン ④ 画面レイアウト選択 

⑥ 映像表示エリア 

⑦ 再生操作 

② 検索条件設定 

① カメラリスト 

③ 検索結果リスト 
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入門者 入退管理箇所 守衛

入門申請
（車番認識システム登録用CSV様式へ入力）

申請内容確認
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マップ（走行ルート） 
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赤外線カメラ 

リアルタイム情報 

点検項目情報 





モード切り替え 
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手動制御 

手動制御 
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設定ポイント（赤ポチ） 

設定ポイントへの走行指示 
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金網（防風ネット） 石炭運搬用ベルトコンベア 石炭荷揚げ装置
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８月 ９月 10月 １１月 １２月 １月 ２月 ３月

現地ネットワーク＆システム環境構築

免許申請

２０２２年度

共 通

進捗会議＆報告

環境構築

機器調達（無線機、中継器、カメラ他）

8/5(採択)

実施計画書他提出(8/31〆切)

進捗会議ｷｯｸｵﾌ：総務省 第2回進捗会議：総務省 第3回進捗会議：総務省

月次報告 月次報告 月次報告 月次報告 月次報告週次報告(毎週) 週次報告(毎週) 週次報告(毎週) 週次報告(毎週)

本免許取得免許申請（無線機）

免許申請（中継器） 予備免許取得 本免許取得

実施計画書他提出(8/31済) 再委託承認

：代表機関(9/12)

契約締結(9/20)

再委託承認

：代表機関以外(10/5)

再委託承認

：ｸﾗｳﾄﾞｻｰﾋﾞｽ(10/12)

社内伺い承認

：代表機関(10/20)

進捗会議ｷｯｸｵﾌ：総務省(9/14) 第2回進捗会議：総務省(11/24)

9/27 10/5,10/12,10/19 10/26

実施計画書提出
(10/14)

免許申請書提出・審査

（無線機）
免許取得（無線機：12/19）

11/1,11/9,11/16,11/22

第1回PM会議(11/2)

工事発注(10/27) 環境構築（無線機、NW機器他） 環境構築（中継器、車番認識、高精細ｶﾒﾗ）

機器発注(11/8) 無線機、NW機器他 中継器、車番認識、高精細ｶﾒﾗ

無線局申請書原案提出(11/4)

免許取得（中継器：1/20）
免許申請書提出・審査

（中継器）

予備免許取得（中継器：1/17）

MRIﾌﾟﾚｽ発表(11/4)

九電ﾌﾟﾚｽ発表(11/7)

免許申請書提出・

審査、登録点検、

落成届（中継器）

予備免許取得（無線機：12/12）

製造/組立/検査

無線局申請書提出(11/21)

第3回進捗会議：総務省(1/26)

週次報告(毎週) 月次報告

11/3012/7,12/14,12/21 12/27 1/4,1/11,1/18 1/25 2/1,2/8,2/15 2/21



 

８月 ９月 10月 １１月 １２月 １月 ２月 ３月

AI入退管理

自動走行

ロボット

ドローン

高精細カメラ

２０２２年度

課題検証（入退管理、ロボット、ドローン、４Kカメラ）

訓練（操作説明会）による効果検証

実装に向けた課題の抽出及び解決策の検討

技術実証（ローカル５Gネットワーク）

電波伝搬特性測定

電波伝搬モデルの精緻化（測定他／分析・考察含む）

中継器によるエリア構築の柔軟化（測定他／分析・考察含

む）

普及展開方策検討

映像制作、実証視察会

メディア対応（広報活動）

報告書作成

有効性・実装性に関する検証（現場での実証試験）

実装シナリオの見直し

成果報告書

最終版提出

(3/17〆切)

成果報告書作成 成果報告書

一次提出

(2/28〆切)

環境構築の映像制作 技術実証／課題実証の映像制作

環境構築の映像制作

技術実証／課題実証の映像制作

成果報告書

一次提出

(2/28〆切)

成果報告書

最終版提出

(3/17〆切)

成果報告書作成

ﾃｰﾏⅠ説明会(10/20)

ﾃｰﾏⅡﾋｱﾘﾝｸﾞ(10/28)

委託発注(11/8)

委託発注(11/8)

委託発注(11/8)

委託発注(11/8)

委託発注(11/8)

電気新聞記事掲載(11/8)

委託発注(11/9)

無線機 中継器

電気新聞記事掲載(1/30)

九州ﾃﾞｼﾞﾀﾙWG(2/10)

課題実証専門会合2/20)



 




